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1- Pulse el boton "MODE". La pantalla presenta: n.

2- Mueva la cubertia utilizando el dispositivo de mando o los botones "CLOSE" y "OPEN".

Durante la apertura, el LED "Open debe encenderse. Durante el cierre, el LED "Close" debe encenderse.
ATENCION : No hay ningtin final de carrera programado. Cualquier programacion anterior queda anulada.

Modo PROGRAMACION: Ajuste de las posiciones de parada de la cubierta

1- Coloque la cubierta en la posicion enrollada (apertura completa). Utilice el modo MANUAL, si es necesario.

2- Pulse el boton "MODE". La pantalla presenta: /-

3- Desenrolle la cubierta manteniendo el dispositivo de mando en la posicién de Cierre.

4- Para afiadir una rampa de aceleracion : detenga la cubierta en la posicion elegida para el final de la rampa de aceleracion.
Pulse el boton "MODE " durante 3 segundos; la pantalla presenta: ,' .

A continuacion, reanude el desenrollado de la cubierta hasta la posicion final de cierre.

5- Suelte el dispositivo de mando en cuanto la piscina esté completamente cerrada.
ATENCION: terminar siempre con una accion de cierre.

6- Pulse el boton "MODE" para finalizar la programacion.

El cuadro pasa al modo PARADA AUTOMATICA y la pantalla "INFO/ALARM" presenta: ,’:,' .

Emparejamiento RADIO

m m Ref. [007449-01]

No deje a los nifios sin
vigilancia en el borde de la piscina.

g Mantenga siempre la piscina a la vista
durante la apertura o el cierre.

Las instrucciones de este documento estan destinadas
a personal cualificado. Para cualquier informacién
adicional, consulte el manual de instrucciones .
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1- Pulse el boton "PAIRING" durante 3 segundos hasta que el LED azul "RADIO" RADIO
i i 5 on[T] ) | o ‘ PRI I R N
(situado encima del botén) parpadee. =
2 - Cuando el emparejamiento se haya realizado correctamente, la salida del modo de emparejamiento PAIRING D
es automatica; el LED azul "RADIO" parpadea muy rapidamente y, luego, se apaga. . >/ 5l
Si no realiza ninglin emparejamiento, puede salir de este modo en cualquier momento Q 2|z/z
pulsando de nuevo el botén "PAIRING"; el LED azul "RADIO" se apagara. e Q28
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*Informacioén que especifica el estado del cuadro, sin incidencia en el funcionamiento del motor.




